2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST GEP2013

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Diagram uchopovacej sily

Zobrazuje aritmeticky stcet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovacej

N] Selusti v zavislosti od dizky eluste chapadia.
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» Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
mozu posobit okrem uchopovacej sily.
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» TECHNICKE UDAJE

0 10 20 30 40 50 60 70

O=Stupen 1 O=Stuperi2 A=Stuperi 3 [=Stuperi 4

o) Mr [Nm] 13
100 Mx [Nm] 13
My [Nm] 10

Fa [N] 325

Objednavacie ¢.

Vhodné pre typ robot

Pripajanie

Analégova snimanie polohy 0 ... 10 V
Zdvih na ¢elust [mm]

Samozvernost

Vlastna hmotnost namontovanej ¢eluste chapadla max. [kg]
Max. di?ka uchopovacej &elusti [mm]
Minimélna drédha rozbehu ¢eluste [mm]
Opakovacia presnost +/- [mm]

Cas riadenia [s]

Napatie [V]

Odber prudu max. [A]

Pripojovacia kabel

Prevadzkova teplota [°C]

Trieda Cistoty podla DIN EN ISO 14644-1
Povolenia

Druh krytia potem IEC 60529

Hmotnost [kg]

» Technické udaje
GEP201310-12-B-01

Universal Robots e-Series / Fanuc CRX
1/0

Ano

13

mechanicka

0,15

100

0,5

0,02

0,055

24

2

Zdierka, M8, 8-pdlovy

5..+60

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55

» TECHNICKE UDAJE SILOVYCH STUPNOV

GEP201310-12-B-04
Universal Robots

I/O

Ano

13

mechanicka

0,15

100

0,5

0,02

0,055

24

2

Konektor, M8, 8-pdlovy
5...+60

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, uroven 1 [N]

Cas zatvarania/otvérania, Uroven 1 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, Urover 2 [N]

Cas zatvdrania/otvarania, Groven 2 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, uroven 3 [N]

Cas zatvarania/otvérania, Uroven 3 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, uroven 4 [N]

Cas zatvérania/otvarania, Grover 4 [s]

» Stupen 1

GEP201310-12-B-01 GEP201310-12-B-04
90 90

0,42 /0,42 0,42 /0,42

» Stupen 2

GEP201310-12-B-01 GEP201310-12-B-04
180 180

0,32/0,32 0,32/0,32

» Stupen 3

GEP201310-12-B-01 GEP201310-12-B-04
270 270

0,26/ 0,26 0,26 /0,26

» Stupen 4

GEP201310-12-B-01 GEP201310-12-B-04
360 360

0,23/0,23 0,23/0,23
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» TECHNICKE NAKRESY

@ Upevnenie chapadla

@ Upevnenie uchopovacej ¢eluste

@ Drézka pre registraciu senzora magnetického pola
@) Napajanie (M8, 8-pdlovy)

@ Nastavenie stupria sily

@ Upevnovacie rozhranie chapadla

Nudzové odblokovanie
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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST GEP2013

» PRISLUSENSTVO

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
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Strediaci kotu¢
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» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

APR000018
Platfia adaptéra
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