PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY
SERIA MSF

» VYHODY VYROBKU

wIndividualista®

» Tu rozhodujete vy!

Ci uz prirubovy spoj alebo pomocny hriadel, s timigom
narazov alebo bez neho: Vdaka velkému poctu variantov
najdete vzdy to, ¢o potrebujete

» Plocha konstrukcia

Vdaka protibeznému dvojpiestovému pohonu je mozna
extrémne plocha konstrukcia zariadenia. Vase aplikacie
tak m&zete realizovat s UspornejSim vyuzitim priestoru

» plynuly nastavitel'ny uhol vykyvu

Stante sa individualnym a flexibilnym vdaka uplne
nastavitelnému uhlu vykyvu, ktory navySe znizuje ¢as na
pripravu

» PREHLAD VYHOD

Skrtiace skrutkovanie
- pre regulaciu rychlosti
- obsiahnuté v objeme dodavky

Robustné, l'ahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povlakom

upevnenie a polohovanie
- alternativne na viacerych miestach pre individudlnu montaz chapadla

@ upnutie dielca
- k dispozicii vo vyhotoveniach s ¢apom hriadela alebo prirubou

Prenos sily

- ozubené tyce a ozubené koleso

@ az 2 - nasobne integrované pripojenie vzduchu
- pre prenos tlakového vzduchu bez hadic
- sUprava hadic nemusi byt nata¢ana spolu

drazka registracie
- pripojenie pre senzoriku magnetického pola

integrované timi¢e narazov s technolégiou skrutkovej drazky
- nastavitelné timenie koncovych poldh
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> VLASTNOSTI RADU
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» TECHNICKE UDAJE

Uhol vykyvu krutiaci moment Hmotnost Trieda IP
Konstrukéna -
vel'kost [ [Nm] [ka]
90/ 180 0,3-0,4 0,17-0,21 P41
90/ 180 0,6-0,7 0,26 - 0,29 P41
90/ 180 1-1,2 0,41-0,46 P41

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZICIl ONLINE

VSetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho Cisla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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PLOCHE VYKYVNE JEDNOTKY

KONSTRUKCNA VELKOST MSF44

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

75

» Hmotnostny moment zotrvacnosti

[kg cm?] Znazorriuje ocakavanu dobu vykyvu v zévislosti k vypocitanému
hmotnostnému momentu zotrvacnosti.
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
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hodnoty merané pri 6 bar prevadzkového tlaku a
horizontalnej polohe namontovania

@ MSF44S
AMSF44S-D2
O MSF44N
/ EMSF44N-D2

2 [kus] ’ 4 2 [kus]
Vykyvné Skrtiace spatné ventily {_1)1 Strediaci kotué
DRVM3X4 DST40800
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE SENZOR
, GVM3 o MFS02-5-KHC-P2-PNP
m Skrutkovacia objimka e 2-bodovy snimac¢ priamy, kdbel 0,3 m - zastréka M8

T~ DSV1-8
L Poistné tlakové ventil
e~ DSV1-8E

Poistné tlakové ventil s rychlym odvzdusnenim

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500
Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8

KAW500
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

4 4 N

ER— MFS01-S-KHC-P1-PNP $8-G-3
[ Senzor magnetického pola uhlové, kdbel 0,3 m - Konektor konfekéne pouzitelny priame - zéstréka
zastréka M8 M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP $12-G-3
E——-— Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m - konektor konfekéne pouzitelny priame - zastréka
O — < v
zastrcka M8 M12
—— MFS01-S-KHC-P2-PNP
2-bodovy snima¢ uhol, kdbel 0,3 m - zastrécka M8
Bo— v
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. MSF44N-FOO1 MSF44S-FO01 MSF44N-FO02 MSF44S-F002 MSF44N-D2 MSF44S-D2

Uhol vykyvu [°] 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180
Moment otéaéania [Nm] 1,2 1,2 1,2 1,2 1 1
Tlimenie koncovych poléh podla Elastomer PowerStop Elastomer PowerStop Elastomer PowerStop
Upnutie nastroja cez Prirubu Prirubu Cap hriadela Cap hriadela Prirubu Prirubu
Opakovacia presnost +/- [°] 0,07 0,01 0,07 0,01 0,07 0,01
Pneumaticky prenos energie [Pocet] 2 2
Zatazenie loziska axidlne [N] 520 520 520 520 520 520
Zatazenie loziska radialne [Nm] 19 19 19 19 19 19
Prevadzkovy tlak min. [bar] 3 3 3 3 3 3
Prevadzkovy tlak max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6 6 6 6 6
Prevadzkova teplota min. [°C] 5) 5 5 5 5 5
Prevadzkova teplota max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Objem valca na cyklus 90° [cm?3] 7,7 7,7 7.7 7,7 7,7 7,7
Objem valca na cyklus 180° [cm3] 15,4 15,4 15,4 15,4 15,4 15,4
Povolenia LABS /REACH/RoHS  LABS/REACH/RoHS LABS/REACH/RoHS LABS/REACH/RoHS LABS/REACH/RoHS LABS/REACH /RoHS
Druh krytia potem IEC 60529 P41 P41 P41 P41 P41 P41
Hmotnost [kg] 0,44 0,48 0,42 0,47 0,48 0,52
500.02 @ Upevnenie vykyvnej jednotky
Napajanie
E:}& ® intepgrjované vzduchové vedenie
D—® 4@ - I N @ TImice narazov

Upevnenie na strane nastrojov
@ Pevny doraz leziaci vnutri

~20.6 @ Smer otacania
@34 @ DréZzka pre registraciu senzora
2x@ 8H7@ © magnetického pola
. e ® Pripojka vzduchu 90° - 180°
BS Pripojka vzduchu 0°
t N |
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